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Hochleistungs—-Widerstandsbremse

MONTAGEPLAN

VADER 101
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ABMESSUNGEN (mm) & GEWICHTE (kg)

M

F G Rt GEWICHT

MODELL A B C D E

1333-KAT1 255 107 120 247 70 4 18.5 4.6 23
1333-KB1

1333-KA2 286 107 135 271 70 7.5 18.5 5.8 3.1
1333-KB2 : -

1333-KA3 335 128 196 320 70 7.5 29 5.8 5.7
1333-KB3

1333-KB4 335 244 210 320 160 15 42 7 ca. 7.5
1333—KB5 650 264 210 635 200 15 32 7 ca. 12
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{VORDERANSICHT)

Kabel-
gingang
23mm
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Hochleistungs—-Widerstandsbremse

BESCHREIBUNG - VADER 101

Die 1333 Hochleistungs-Widerstandsbremse ist ein Zubehdr, passend zu den Frequenzumformem der Serie Vader 101,
Typ 1333. Mid dieser Widerstandsbremse kann das Bremsmoment dieser Umrichter von ca. 20% auf 100% Nennmoment
erhdht werden. Dieses Zubehr wird in verschiedenen Grissen, passend zum entsprechenden Frequenzumformer, ge-
liefert. Es muss bei Bedarf separat bestsllt werden.

MODELLUBERSICHT
Modell Widerstandsbremse: Nennleistung in kW: Modell Frequenzumformer:
1333 - MOD — KA1 0.55 1333 — ZAA
0.75 1333 - AAA
1333 - MQD - KA2 1.5 1333 - YAA
1333 — MOD — KA3 22 1333 — BAA
3.7 1333 = CAA
1333 - MOD - KB1 0.75 - 1333 — AA--
1333 - MOD - KB2 1.5 ' 1333 - YA--
1333 - MOD — KB3 22 1333 - BA--
3.7 _ 1333 — CA--
1333 — MOD — KB4 5.6 ' 1333 - DA--
75 1333 - EA--
1333 - MOD - KB5 11 ' 1333 - FA—-
15 ' 1333 - GA--
ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN
Bremsmoment: 100% Nennmoment fiir 20 Sekunden
Durchschnittl. Einschaltdauer: 20% (ldeal)
Spannungsversorgung: ' Uber DC-Bus vom Umrichter
Umgebungstemperatur: —10 Grad C bis + 50 Grad C _
Roel. Luftfeuchtigkeit: 5% bis 95%, keine Kondensation
Geographische Hdhe: bis 1000m ohne Leiétungsverlust
Schutzart: ' 1P 20 '

HINWEIS

Vorsicht: Beim Offnen der Widerstandsbremse im Pannenfalle, muss zuerst der Umrichter ausgeschaitet und dann
mind. 1 Minute gewartet werden, bis sich die Versorgungsspannung im DC-Bus abgebaut hat. Eine Kontrollampe auf
dem Deckel der Widerstandsbremse zeigt lhnen an, ob die Versorgungsspannung Uber dem DC-Bus vorhanden ist.
Gerat niemals 6ffnen solange die Kontrollampse leuchtet! Das Gerédt muss so eingsbaut werden, dass eine optimale
Luftzirkulation gewahrleistet ist. Die Widerstandsbremse sollie mindestens 150mm Abstand zum nachsten Objekt haben,
im Maximum jedoch nicht weiter als 3m entfernt sein (siehe folgenden Montageplan). ‘
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Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie (Erganzung)
0,75-15kW 575V/60Hz |

TECHNISCHE DATEN . | VAD E R 10 1

VADER 101 575V Antrieb  dreiphasig 575V 60Hz

Modell Nennleistung Eingang Ausgang Ausgang | Wérmeableitung| Sicherungen
kW Ampére Ampére | KVA max. (Watt)

1333 AAC 0.75 1.9 14 1.4 200 3,5A
1333 YAC 1.5 . 38 2.7 27 350 BA
1333 BAC | 22 - b5 3.9 3.9 350 BA
1333 CAC 37 : 9.3 6.1 6.1 500 12A
1333 DAC 5.6 12.5 9 9 300 15A 7
1333 EAC 7.5 15.3 S N 11 375° 20A
1333 FAC 1 24 17 17 450 30A

ABMESSUNGEN (mm) & GEWICHTE (kg)

MODELL kW A B C D E F G H 1 J GEWICHT
1333 AAC 0756 270 - 33 175 258 260 6 42 85 50 118 8kg
1333 YAC 1.5 270 335 175 268 280 6 42 85 50 118 8kg

6

6

1333 BAC 2.2 270 335 175 258 . 2680 42 85 50 118 '8,6kg
1333 CAC 3.7 270 335 1756 258 250 42 85 50 118 8,6kg
1333 DAC 5.6 270 450 210 200 435 35 7 70 65 160 15,5kg
1333 EAC 7.5 270 450 210 200 435 35 7 70 65 160 155kg
1333 FAC 11 270 450 210 200 535 35 7 70 . 65 160 15,5kg

Massblétter: sishe Seite 15 und 16

18.



(Ergénzung)
VADER 101

Wechselspannungsantriebe fur die Industrie
18,5-37kW dreiphasig 380/415V

TECHNISCHE DATEN

VADER 101 380/415V - Antrieb dreiphasig 380V 50/60Hz

Modell Nennlei- Ausgang | Ausgang Max.
N = 380V stung Eingang Ausgang 380V 415V Wirmeableitung
W= 415V kW Ampére Ampére KVA KVA (Watt) Sicherung |
RA - - - 18.5 42 38 25 27 1046 70A
HA - - - 22 48 43 28 31 1196 80A
JA - - - 30 68 &1 40 42 1682 100A
KA - - - 37 77 70 46 50 1905 125A
ABMESSUNGEN {mm) & GEWICHTE (kg)
MODELL kW A B C D E F G H | J GEWICHT
RAN/RAW 185 351 580 232 250  B&0 51 15 96 80 172 27,2kg
HAN/HAW 22 351 580 232 250 550 51 15 96 80 172 27.2kg
JAN/JAW 30 451 800 233 350 770 57 15 105 120 168 48,0kg
KAN/KAW 37 451 800 233 350 770 57 15 105 120 168 48,0kg
G
i
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400V-Antriebe 5,6-15kW

Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V’

ABMESSUNGEN (mm) & GEWICHT (kg) -

0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

NORMALE ABMESSUNGEN & GEWICHTE

IN MILLIMETERN & KILOGRAMM
MODELL kW A B C D E F G H | J GEWICHT

DAA 5,6 270 450 210 200 435 35 8 40 65 160 13,6
EAA 7.5 270 450 210 200 435 35 8 40 65 160 13,6
FAA 11 270 550 210 200 535 35 8 40 65 160 195
GAA 15 270 550 210 200 535 35 8 40 65 160 195

{_.‘é —\ &7 _

00ao0oannan
E
B
K< =
F o D ¢ ' c
' (VOHDEH‘:\NSICH'I') ' {SEITLICH)
e

i
KABELEINGANG
43,69mm
DURCHMESSER

(UNTEN)
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Wechselspannungsantriebe fir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V

0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

VADER 101 & 101S

400V-Antriebe 0,75-3,7kW

_ ABMESSUNGEN (mm) & GEWICHTE (kg)

NORMALE ABMESSUNGEN & GEWICHTE

IN MILLIMETERN & KILOGRAMM

MODELL kw A B C D E F G H I J K. GEWICHT
AAN
AAW 0,75 226 286 135 210 270 8 8 63 50 72 a7 4.1
AAB
YAN :
YAW 1,5 226 286 135 210 270 8 a8 63 50 72 A7 41
YAB _
3AN
BAW 2.2 259 345 175 240 325 8 8 80 50 105 71 9,1
BAB :
CAN
CAW 3,7 259 345 175 240 325 8 8 80 50 106 71 9,1
CAB )
G
— Y
24 N ]
Y 6:35mm DURCHMESSER e
E
" 2
eg @
Jooco
I
I\ 8 — 1
Foll D [lef & c !
A
(VORDERANSICHT) (SEITLICH)
g KABELKANALEINGANG | ™
1) 23,0mm DURCHMESSER ()

{UNTEN)
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|
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Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V
0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V
0,55-15kW dreiphasig 230V

VADER 101 & 101S

ABMESSUNGEN (mm) & GEWICHTE (kg)

200V-Antriebe 0,55-3,7kW
NORMALE ABMESSUNGEN & GEWICHTE
IN MILLIMETERN & KILOGRAMM
MODELL kW A B c D E F G H | J K GEWICHT
ZAA 0,55 226 255 120 210 240 8 8 63 50 57 32 2,7
AAA 0,75 226 255 120 210 240 8 8 63 50 57 32 2.7
YAA 15 226 286 135 210 270 8 8 63 50 72 47 3,6
BAA 2.2 259 344 175 240 325 8 8 80 50 105 71 9,1
CAA 3.7 259 344 175 240 325 8 8 80 50 105 71 9.1
G
¥
I 6.35mm DURCHMESSER [———
E
B
.=_____I
"N g7 - |
£ | D " l|<¢ & . C |
(VORDERANSICHT) {SEITLICH)
e KABELEINGANG ™
o) 23mm DURCHMESSER

S oo
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Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V
0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

STEUERSIGNALKONTAKTE

einpoliger Vorwarts-/Ruckwarts-Schalter
angeschlossen werden. Die an diese
Kontakte angeschlossenen
Steuerelemente werden von der
Programmierung des MODUS 12
beeinfluBt.

WICHTIG - Die Programmierung von
MODUS 13 sperrt die Vorwarts-/
Ruckwarts-Steuerung Uber die Kontakte
10 & 11 nicht. Wo keine dezentrale
Vorwarts/Rickwdérts-Steuerung
erforderlich ist, dirfen an die Kontakte 10
‘& 11 keine anderen Steuerelemente
angeschlossen werden.

11&12

Uber diese Kontakte kann ein Schrittlauf-
Taster angeschlossen werden. Beim
Bulletin 1333 ist der Schrittlauf ein
Betriebsmodus, der den Start und Lauf
des Antriebs mit einer in MODUS 19
programmierten Drehzahl erméglicht,
solange der Taster gedrickt gehalten
wird. Bei Freigabe des Tasters hélt der
Antrieb an.

WICHTIG — Der Schrittlauf-Taster kann
den Antrieb unabhéngig von den
Orilichen oder dezentralen Start/Stop-

Steuerelementen anlassen und-betreiben.

13,14 & 15

Uber diese Kontakte kénnen dezentrale
Schalter angeschlossen werden, die auf
zweierlel Weise funktionieren kdnnen.

1) Zur Erzlelung einer von vier

". Solldrehzahlen

MODUS DAEHZAHL Swi Sw2
- MANUELL OFFEN OFFEN
20 2. SOLLDREHZAHL  GECHOSM  OFFEN
21 3. SOLLDAEWZAML  OFFEN  GBCHUOSHEN
22 4. 8001 DAEHZAHL  GECAOSHEN  GEECHLOSH .

2) Zur alternativen Beschleunigung
oder Verzéigerung laut
Programmierung in MODUS 28 & 29

BESCHEMGINGS:  VERZOGERUNGS-
RATE RATE w1 SW2
1. 1. OFFEN OFFEN
2 1. GESCHLORSEN OFFEN
1 2. OFFEN  GESCHLOSEN

2 2, CEHOSH  GEOHOSEN
MODUS 27 wird dann so programmiert,
daB entweder Funktion 1) oder 2)
ausgefihrt wird, aber nicht beide.

16 & 17

Diese werkseitig Gberbrickten Kontakie
kénnen benutzt werden, um eine vom
Kunden gestellte Sicherheitssperre fiir
den Motorschutz anzuschlieen.
Ublicherweise werden
Filotdffnerkontakte vom Kunden mit
einem dieser Anschlisse verbunden. Ein
offener Kontakt meldet einen AU-Zustand
{Hilfsverriegelung) auf der Hauptanzeige
und hélt den Antrieb (iber eine
Fehlersicherung an. Weitere Sperren
dieser Art kénnen in Serie mit dem
Uberlastungskontakt verdrahtet werden.

WICHTIG — 1) Bei Entfernung der
werkseitig installierten Briicke von den
Kontakten 16 & 17 wird der Antrieb nicht
laufen.

2) Der Bulletin 1333 kann die
Hilfsverriegelung erst registrieren, wenn
die zwischen AnschluB 16 & 17
installierten Kontakte mindestens 100mS
offen sind.

17 &18

Diese Kontakte werden dberbrickt oder
nicht Gberbriickt, um die Ruckstellungsart
des Bulletin 1333 nach einer
Fehlermeldung zu bestimmen. Bei
Uberbriickung der Kontakte 146t sich ein

Fehlerauslfse-Schaltkreis nur rlickstellen,
indern die Netzspannung zum Antrieb
unterbrochen und wiederhergestellt wird.
Bei Nichtiberbrickung der Kontakte 180t
sich ein Fehlerauslése-Schaltkreis
entweder durch einen &rtlichen oder
dezentralen Stop-Befehi rickstellen oder .
durch Untersbrechung der
Wechselspannungsversorgung des
Antriebs.

19 & 20

Diese Anschiiisse gestatten die
Benutzung eines zum Antrieb
gehodrenden “Drehzahl erreicht” -Kontakts
in dezentralen Schaltungen. Der
SchlieBerkontakt des Antriebs schlieft
sich, wenn der Antrieb nach Beandigung
des Beschleunigungs- oder
Verzdgerungsprozesses die Solldrehzahl
auf 2Hz erreicht hat. Kontakiwerte: 120V
Wechselstrom, 1A ohmisch.

20& 21 .

Diese Anschllisse gestatien die
Benutzung eines zum Antrieb
gehdrenden “Lauf’ -Kontakts in
dezentralen Schaltungen. Der
SchlieBerkontakt des Antriebs schlieft
sich, wern der Antrieb l[auft,
Kontaktwerte: 120V Wechselstrom, 1A .
ohmisch.

22,238 24

Diese Anschliisse gestaiten die
Benutzung zum Antrieb gehdérender
“Fehler" -Kontakte in dezentralen
Schaltungen.

KONTAKTE KONTAKTE
ANTRIEBSSTATUS 22523 22&24
KEINE NETZSPANNUNG QOFFEN GESCHLOSSEN
NETZ AN, KEIN FEHLER GESCHLOSSEN OFFEN
NETZ AN, ANTRIEBSFEHLER OFFEN . GESCHLOSSEN

13



VADER 101 & 101S

STEUERSIGNALKONTAKTE
SIGNAL DREHZAHL SIGNAL SIGNAL
ERREICHT LAUF FEHLER
SIGNAL- LOGIK- r ‘ 1 | I |
BEZUG BEZUG
1 3 4 7 8 9 10 11 12 13 14 _15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
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0-10v START STOP VR W1 SW2 / ‘SPEHRE SCl'lAf&l;'éinfléIEEN

T. . (3 ADRIG) EXTERNE RUCKSETZEN !

.~ VERRIEGELUNG
4-20mA TIPPBETRIER
DREHZAHL
POTENTIOMETER | R
(10KOHM, 2W) ’2/\ = _
START STOP . .
FREQUENZANZEIGE (2 ADRIG) Steuerklemmleiste bei entfernter Kunstoffkappe

Der Antrieb kann von der integrierten
Steuertafel aus betrieben werden, ohne
daP Anschliisse an der kundenseitig
nuizbaren Klemmleiste vorgenommen
werden. Bei Bedarf lassen sich externe
{dezentrale) Bedienungselsmente an die
Steuerklemmieiste anschiiefen, um die
Fernsteuerung zu erméglichen. An der
Steuerklemmleiste stehen dem Kundsn
verschiedenezusatzlicheSteuer-funktionen
und Statusausginge zur Verflgung.

Die Steuerklemmieiste mit ihren (24)
Kontakten befindat sich an der unteren
Vorderseite des Antriebs unter der
Gehéuseabdeckung. Im folgenden wird
die Funktion der einzeinen Kontakte kurz
erklart. Nach Abschluf zusatzlicher
Verdrahtungsarbeiten mup die
Kunststoffkappewiederautdie Klemmleiste
aufgesetzt werden. Alle Signallsitungen
miissen getrennt von den
Versorgungsleitungen geflhrt werden.
Darauf achten, dap abgeschirmte Kabel
und/oder Kabelkanale benutzt werden,
wenndies auf Schaltplanenvorgeschrieben
wird. Abgeschirmie

Kabel brauchen antriebsseitig nur an der
Massedise geerdet zu werden. Das
andere Ende wird isoliert und bleibt
unangeschlossen. In der Nahe
befindliche Relais, Magnetvenitile oder
Verzdgerungsspulen kdnnen
Rauschspitzen erzeugen und
Funktionsstrungen des Antriebs
bewirken In-diesem Fall missen an den
entsprechenden Stellen
Rauschspitzenunterdriicker installiert
werden. Da die meisten Probleme bei der
Inbetriebnahme auf Verdrahtungsfehler
zuriickgehen, ist unbedingt darauf zu

Bchten, dap die Verdrahtung den
Schaltpldnen entsprechend
vorgenommen wird.

WICHTIG - Viele der an der
Steuerklemmieiste befindlichen
Steuerfunktionen werden von der
Pragrammierung und Einstellung im
Antriebs-MODUS beeinfluft.

1,2&3

Diese Kontakte erméglichen den
AnschiuB eines dezentralen
Potentiometers (10k(}, 2W). Bei
entsprechendem AnschiuB an diese
Kontakte missen die Kontakte 4 und 5
unbelegt bleiben. Der Status von MODUS
10 beeinflufit die Reaktion des Antriebs:
auf dieses Signal. :
3&4

Diese Kontakte werden benutzt, wenn die
Drehzahlsteuerung iiber eine dezentrale
Gleichstromsignalquelle von 0 bis +10V
vargenommen wird. Bei entsprechendem
Anschluf an diese Kontakte miissen die
Kontakte 1, 2 und 5 unbelegt bleiben.
Der Status von MODUS 10 und 11
beeinfluBt die Reaktion des Antriebs auf -
dieses Signal. Diese Kontakte haben eine
Lastimpedanz von 100k{} fir dezentrale
Schaltungen.

3&5

Diese Kontakte werden benutzt, wenn die
Drehzahlstauerung ber eine dezentrale
Signalquelle von 4 bis 20mA
vorgenommen wird. Bei entsprechendem
AnschiuB an diese Kontakie missen die
Kontakte 1, 2 und 4 unbelegt bleiben.

Der Status von MODUS 10 and 11
beeinfluBt die Reaktion des Anttiebs auf
dieses Signal. Diese Kontakte haben eine
Lastimpedanz von 38011 fur dezentrale

Schaltungen.

WICHTIG — Die Verdrahtung fr die
Drehzahlsteugrung muB mit verdriliten 2-
oder 3-litzigen abgeschirmten Dréhten
vorgenommen werden (Verdrillung (2) bis
{3) Mal pro 2,5mm). Die Abschirmung
wird antriebsseitig nur an der Massedse
geerdet. Das andere Erde wird isoliert
und bleibt unangeschlossen.

3&6 .
Diese Kontakte kénnen zum Anschiuf
einesdezentralenAnalogDrehzahl-messers
(Frequenzmesser) benutzt werden. Diese
Kontakte verfigen Uber . '
ein Ausgangssignal von O bis 1mA
proportional zur Ausgangsfrequenz des
Antriebs. Der Endausschlag {1mA auf
Kontakt B) wird erreicht, wenn der Antrieb
seing in MODUS 6 eingestellts
Héchstfraquenz erreicht. Die
angeschlossene Last dieser Kontakie
darf 3000 nicht Oberschreiten,

7,8&9 '

Uber diese Kontakte kénnen dezentrale
Start/Stop-Taster oder Schalter
angeschlossen werden. Die an diese
Kontakte angeschlossenen
Steuereiemente werden von der
Programmierung des MODUS 12
beeinfluBt, Bei Verwendung von Tastern
wird der SchlieBer zwischen Kontakt 7 &
8 geschaltet und der Offner zwischen
Kontakt 8 & 9.

Bei Verwendung eines 2-
Stellungsschalters oder isolierten
Relaiskontakts wird der Kontakt zwischen
die Anschliisse 8 & 9 geschaltet, und die
Anschliisse 7 & 8 werden Uberbrickt.

10 & 11 .
Uber diese Kontakte kann ein dezentraler

12
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Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V
0, 75-37kw dreiphasig 380/41 5/460V

0,55-15kw dreiphasig 230V

ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN

Spezifikation der 220/230/240- und 380/415/460V-Antriebe

Umgebungstemperatur —25°C bis +65°C

I . I
Frequenz 0-1mA Analog-Ausgangssignal proportional zur Antriebsfrequenz verfiighar
{DREHZAHL) (max. Lastimpedanz 300(1)

Bel Drehzahl Ausgangssignal Uber SchlieBer, wenn der Antrieb die Solldrehzahl auf 2Hz erreicht hat
(Kontaktwerte: 120V Wechselstrom, 1A ohmisch, 0,8A induktiv)
STEUERAUSGANGE
Lauf Ausgangssignal (ber SchlieBer, wenn der Antrieb |8uft (Kontaktwerte: 120V Wechselstrom,
1A ohmisch, 0,8A induktiv)
Fehler Ausgangssignal tber Offner/SchiieBer, um bei Antriebsfehlern den Betrisbszustand zu andem
{Kontaktwerte: 120V Wechselstrom, 1A ohmisch, 0,8A induktiv)
O . |

; Oberstrom Digitale LED-Anzeige meldet Antriebsfehi der A 200% der Nennleist

LED-Anzeige gitale -Anzeige meldet Antriebsfehler, wenn der Ausgangsstrom er Nennleistung
(0C) laut Typenschild Gberschreitet
E'E’E_"SA':;:?“:Q ’ Digitale LED-Anzeige meldet Antriebsfehler, wenn die Gleichstrombusspannung den
(OV} 9 Uberspannungsausléserwert (berschreitet .

DIAGNOSE- EE::’:":::I":HQ Digitale LED-Anzeige meldet Antriebsfehler, wenn die Glsichstrombusspannung den

FUNKTIONEN ) g Unterspannungsausléserwert Oberschreitet
EEB'_‘ ::zz?r:“-" Digitale LED-Anzeige meldet Antriebsfehler. wenn die Temperatur des Antriebs-Kilhlkérpers
(OH) 9 100°C lUberschreitet
Externe Sperre
LED-Anzelge Digitale LED-Anzeige meldet Antriebsfehiler, wenn externe Sperren offen sind
(AU)

Uberlast Digitale LED-A Meldet Antriebsfehler Wenn Strom 0ber140%
LED-Anzeige igitale -Anzeige Meldet Antriebsfehler Wenn Strom Gber 40 ansteist und Léngar
(OL) als 1 Minute -
- Bedienfehler
LAGERBEDINGUNGEN LED-Anzelge Digitale LED-Anzeige Meldet Antriebsfehler bai fehlerhafter Bedienung
_ (OF)

- P ]

‘GEHAUSE IP40. Fir Modelle DAA und dariiber IP20. Wahlweise IP54.

s T |
Umgebungstemperatur —10°C bis +50°C '
f::;g:ih“ gheit 5 bis 95% keine Kondensation

BETRIEBS- Geographische Hdhe bis 1000m ohne Leistungsverlust

BEDINGUNQGEN Rauschen transiente Spannungsspitzen von 350 bis 2000V
Schock 16G Spitze bei 11mS Dauer
Vibration unter 0,5G, 0,8mM Spitze-Spilze Amplitude, X-Y-Z-Richtung

[ PP

Relative
Luftfeuchtigkeit

5 bis 95%, keine Kondensation
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Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V
) 0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V
0,55-15kW dreiphasig 230V

ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN VADER 1 01 & 1 01 S

Spezifikation der 220/230/240- und 380/415/460V-Antriebe

Glelchrichtertyp Zweiweg-Diodenbricke
EINGANGS- Spannung Zuléssige Netzabweichung + 10% der Solleingangsspannung
SPEZIFIKATIONEN Frequenz 48-62Hz
Stromausfalischutz Stromausfall bis 15mS
Wellenform Sinuscodiert, Pulsbreiten-moduliert (PWM)
Endstufen Darlington Leistungstransistoren
0 bis Solleingangsspannung
Spannung . Programmisrbar auf Héchstsspannung bei 50, 60, 100 oder 120Hz
Glelchspannungs- . . .
versﬁrk]:lang 9 Automatische Drehmamentv.erstArkung ader (9) einstelibare manuelle Bilder
Programmierbare, maxirmale Frequenzen von 50, 60, 100, 120, 200 oder 240Hz
Freqiuenzbereich Pragrammierbare untere und obere Grenzen im gewahiten Bereich
Programmietbare Mindestfrequenz von 0,5Hz
Regulierung +0,5% der eingestellten Hichstfrequenz
AUSGANGS- Strom Dauerstromn: — 0—100% der Nennleistung laut Typenschild
SPEZIFIKATIONEN i (berlast: — bis zu 150% der Nennleistung laut Typenschild fir (1) Minute
Verzogerungs- und o .
Beschleunigungsraten Unabhéangig programmierbar; 0,1—1600 Sekunden
Glelchstrombrems- . .
verzbgerung Programmierbar; 0-3 Sekunden in 10 Stufen
Stopmodus Programmierbar; rampenfirmiges oder freies Auslaufen
Beschleunigungs- Programmieriar, um die Beschieunigungsrampe des Antriebs zu modifizieren, falls der
blockierschutz Ausgangsstrom 140% der Nennleistung laut Typenschild erreicht N
Verzogerungs- Programmierbar, um die Verzégerungsrampe zu modifizieren, falls der Gleichstrombus (ber den
blockierschutz eingestallten Mochstwert steigt :
Sta Ortlich: — Start/Stop-Schalter
rt/Stop Extern: — (2) oder (3) kundenseitig gestelite Start/Stop-Geréate anschlieBbar
Richiu Ortiich: — Vorwarts/Rickwirts-Schalter
ng Extern: — kuridenseitig gesteliter Vorwarts/Riickwarts-Schalter oder SchiieBkontakt anschlisfbar
Erequenz Ortlich: — Drehzahlpotentiometer
(IS%?EHZAHL) Extern: — kundenseitig gestalites 10k€} Drehzahipotentiometer, 0-10V Gleichstrom, oder 4-20mA
Eingang anschlieBbar
Aniriebs- Ortlich: — Taster fir die Einstellung von Modus, Daten und Dalensatz
programmierung . Extern: — nicht verfiigbar
STEUERFUNKTIONEN o\ oo Ortlich: — nicht vertigbar
Extem: — kundenseitig gestellter Schritiauf-Taster oder SchiieBkontakt anschlielbar
Ortiich: — nicht verfigbar
Solldrehzahlen Extem: — programmierbar fiir den Anschiuf von (2} kundenseitig gesteliten Eingtellschaltern oder
SchlieBkontakten
Alternative _ Ortlich: — nicht verfigbar .
Beschleunigungs- und Extern: — Programmierbar fiir den Anschiu von (2) kundenseitig gesteliten Einstellschaltem oder
Verzbgerungsraten SchiieBkontakten - .
Externe: Ortilch: — nicht verfugbar
Verrlegelung Extemn: - in gedfineter Stellung kénnen kundenseitig gestellte SchlieBkontakte den Antrieb abstellen
Frequenz Dreistellige Digitalanzeige fir Ausgangsfrequenz, Fehlercodes oder Modusdaten
ANZEIGEN Modus Zweistelige Digitalanzeige fir Betriebs- oder Programmiermodus




Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V

0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

TECHNISCHE DATEN

Vader 101S 200V-Antrieb einphaslg 220/240V 50Hz

Nennlei- Max [l
Modell stung Eingang Ausgang Ausgang KVA Warmeableitung ]
220/240V kw Ampére Ampére 220V ' 240V (Watt) Sicherunga]
AAA 0.75 8.8 4.5 1.7 1.87 170 16A
YAA 1.5 17.3 7.7 2.9 3.2 360 40A

Vader 101 200V-Antrieb dreiphasig 230V 50/60Hz

Nennlei- Max @
Modell stung Eingang Ausgang Ausgang KVA Wirmeableitung &
208/230V kw Ampére Ampére 230V | 208V (Watt) Sicherung
ZAA 0,65 4.1 30 1,2 1,1 80 16A
AAA 0,75 6.5 50 2,0 1,8 100 16A
YAA 15 9,0 8,0 3,2 2.9 170 16A
BAA - 22 14,0 11,0 4,4 4,0 250 32A
CAA 3.7 22,0 17,0 : 6,8 6,1 360 40A
DAA 56 270 24,0 9.6 87 425 63A
EAA 7.5 37,0 33.0 131 11,9 480 BOA
FAA 11,0 47,0 45,0 17,9 16,2 565 100A
GAA 15,0 62,0 61,0 24,3 22,0 610 125A

Vader 101  400V-Antrieb dreiphasig 380/415/460V 50/60Hz

Modell
1 N =380V Nennlei- Ausgang KVA Max.

W =415V stung Eingang Ausgang N W B Wirmeableitung @

B = 460V kW Ampére Ampére 380V 415V 460V {Walt) Sicherungf]
AA - - - 0,75 33 21 14 1.5 1,7 100 16A
YA --- 1,5 ' 4,5 4,0 26 29 32 170 16A
BA--- 2.2 8,0 6,0 39 43 48 250 16A
CA--- 3,7 13,0 g4 6,2 6,8 7.5 370 20A
DA--- 56 17,1 12,0 7.9 8,7 9,6 300 40A
EA--- 7.5 221 17,0 11,2 12,2 13,5 375 40A
FA--- 11,0 26,5 22,0 14,5 15,8 17,5 450 63A
GA--- 15,0 348 30,0 19,7 21,6 239 550 80A

@Der Wert fiir die Warmeableitung basiert auf dem Betrieb bei maximalem spezifizierten Ausgangsstrom des Antriebs.
BESicherungsempfehlungen erheben keinen Anspruch auf Erfillung értlicher Normen fir den Schutz von Abzweigungen.
@600V-Sicherungen und Sicherungshalter nach B.S.88 Part 2/4.E.C. Part 2 benutzen.




Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V

0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

Im folgenden wird das Bestellnummernsystem flr Bulletin 1333 regulierbare Wechselspannungsantriebe beschrieben. Die
Bestellnummer lhres Antriebs finden Sie auf dem Verpackungskarton und auf dem Typenschild des Antriebs.

1333 —Y A N
N

ERKLARUNG DER BESTELLNUMMER

Erste Zweite Dritte Vierte
Position Position Position Position
Bulletin Nennleistung Gehdusetyp Netzspannung,
Numrmer des Antriebs Phase und Freguenz
: | |
| | Buchstabe Volt Phase@ Hz
eee————
_ : 220 .
Nummer Beschrelbung Buchstabe Gehéuse A 230 1or3 5060
N . .
1333 PWM-30 A P40 @ 240
regulierbare N 380 3 . 50
Frequenz J P55 B
1331 PWM-13 W 415 3 50
regulierbare 0 IPO0 &
Frequenz B 460 3 60
X 4 A YE | B c D E F G
037 0,55 0,75 1,5 2.2 a7 58 75 11 i5

Beispiel: Der oben angefiihrte Code 1333 — YAN gibt dem Antrieb eine Nennleistung von 1,5kw, 380/3/560Hz.

Modelle ab Antriebscode D verfigen Uber ein IP20 Gehé&use. ,

@ IP54 Gehause auf Wunsch lieferbar. Waitere Informationen erteilt die néchste A.B. -Niederlassung oder Thr Vertriebshandler.
Bl Einphasige Geréte sind auch in 230V-Dreiphasen-Ausfilhrung lieferbar.

@ Nicht in 1333

SONDERAUSSTATTUNG

#

Bestelinummer des Bausatzes
Fernbedienungsstation MOD F ‘
BCD-Schnittstelle MOD G4
Hochbelastbare Widerstandsbremse 220/240V. 0,55kW--3,7kW MOD KA1-KA2

5,6 kW-15 kW MOD KA3-KAS.

380/415/460V. 0,75kW-3,7kW MOD KB1-KB3"
: 5,6 kW-15 kW MOD KB4-KB5




Wechselspannungsantrlebe fur die Industrie
0,37-7,5kW einphasig 220/240V

0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

MODUSBESCHREIBUNGEN: _ _ . ‘
m
MODUS 17

Mindestfrequenz. Die in diesem Modus 100 B AUSGANGSFREQUENZ (%) g

programmierte Mindestfrequenz oder
untere Frequenzschwelle bestimmt die
urterste Frequenz, die der Antrieb
wahrend des Betriebs erzeugt. Auf
weitere Reduzierungen der
Befehlsdrehzahl - gleich ob vom
drtlichen Potentiometer oder von der

Fernsteuereinheit — reagiert der Antrieb ot #  UNTERE
nicht, sobald diese Frequenz erreicht ist. osr bz ” ‘ - FREQUENZSCHWELLE
Die eingestelite Frequenz mufB zwischen - :
i . 0 MINDEST- EINSTELLUNG HOCHST- 100
0,5Hz und der in MODUS 6 bestimmten FREQUENZ (%) FREQUENZ
“”fichstfrequenz liegen. {Hz} {Hz)

- Mindest- & H8chstfrequenz-Einstellungen
Eine Hachstfrequenz 148t sich auch in
Modus 18 programmieren.

Solldrehzahlen 13 14 15
MODUS 20 2. Sollfrequenz* - ] [ ]
MODUS 21 3. Solifrequenz @ o
MODUS 22 4. Sollfrequenz I@
Jeder dieser Modi speichert die .

entsprechende vom Antrieb erzeugte D I ,.T
Frequenz, wenn die jeweilige

SW1

Umdrehungsfunktion tiber die Schalter
SW1 und SW2 gewahit wird.

Steusrklemmielste

MODUS UMDREHUNG  SWi swz

- MANUELL OFFEN QFFEN

20 2. SOLLDAREHZAHL GETHOSE OFFEN

21 3.SOLLDREMZAHL  OFFEN  GESCHLOSSN

22 4. SOLLDREHZAHL ~ GSOAOSEH  GECHLOSEN AUSGANGSFREQUENZ
Bei jecem dieser drei Modi kann die

Tequenz beliebig zwischen der Orz START sOlL  ShlL  SoL  son oL
Mindestfrequenz und der Hichstfrequenz (MAN) MODUS MODUS MODUS  (MAN)
eingesteilt werden, und zwar in Stufen 2 n 2

von jeweils (1) Hz. Dariber hinaus
kénnen Uber MODUS 27 die in MODUS
20, 21 und 22 gesetzten Frequenzen
ausgeschaltet werden.

*1. Solldrehzahl wird {ber das manuelle
Potentiometer eingestelit,

Frequenzsprung- & Bereichseinstellungen

MODUS 23 1. Frequenzsprung wéhrend des Betrieb leicht unter oder
MODUS 24 2. Frequenzsprung (ber diesen Frequenzen. Diese

MODUS 25 3. Frequenzsprung Betriebsform kann sehr nttzlich sein,
Diese Modi lassen zu, daB der Antrieb wenn im Lauffrequenzberiech des

bei einer, zwei oder drei gewshlten Antriebs eine Maschinenresonanz auftritt.

Frequenzen nicht lauft. Durch Einstellung
von MODUS 26 kénnen diese (3)
Frequenzen erweitert werden, um (3)

Bandbereiche flr Frequenzspriinge zu BESCHLEUNIGUNG
ber(icksichtigen. Der Antriebr durchléuft
zwar die gewshiten Frequenzen oder : swRNGrREQUENE. ¢ rRGECURZ.
Frequenzbinder bei der Beschleunigung MODUS spnunsgheoueuz MODUS
oder Verzégerung, doch bleibt er 2B T wopus %

24




Wechselspannungsantrlebe fur die Industrie

MODUSBESCHREIBUNGEN

MODUS 5 Verstarkungsgrad. Die Wahl
des Verstarkungsgrads liefert
verschiedene spezielle V/Hz-Bilder, die vor
gllem das mdgliche Anzugsdrehmoment
beeinflussen. Normalerweise ist V/Hz-
Konstanz wiinschenswert, doch lassen
manche Belastungsumsténde einen
effizienteren Betrieb bei V/Hz-Reduzierung
zu. Andere Féalle erfordem viglleicht eine
Spannungserhdhung (Verstérkung} bei der
Anzugsfrequenz, um das erforderliche
Anzugsdrehmoment zu erzeugen.

MODUS 6

Héchstfrequenz und V/Hz. -

Dieser Modus gestattet die Auswahl eines
(1) von sehn (10) unterschiedlichen
Hochstfrequenz- und V/Hz-Bildem. Der
Entscheidungsprozen [a6t sich in zwei
Phasen gliedem.

Zum sinen muB die gewlnschte
Hochstfrequenz bestimemt werden. Zur
Verflgung stehen 50, 60, 100, 120, 200
oder 240Hz. Die zweite Entscheidung
betrifit das gewlinschte V/Hz-Bild.

StandardméBige V/Hz-Bilder erreichen die -

Hochstausgangsspannung des Antriebs

-entweder mit:

® 50Hz fur Hochstfrequenzen von 50, 100
oder 200Hz oder

® B0Hz fiir Hachstfrequenzen von 60, 120
oder 240Hz.

10H und 20M ermbqglichen die Wahl von

100 bzw. 200Hz, wobei die ViHz-

Ausgangsleistung so modifiziert ist, daB

die Héchstausgangsspannung des

Antriebs bei 100 statt 50Hz erreicht wird.

0,37-7,5kW einphasig 220/240V
0,75-37kw dreiphasig 380/415/460V
0,55-15kW dreiphasig 230V

VADER 101 & 101S

100 | AUSGANGSSPANNUNG (%)

gp|-

(&[0

Variable Drehmomente 2p

2—8
Konstante Drehmomente

100% Y

100Hz 1

AUSGANGSSPANNUNG IN %
AUSGANGSFAEQUENZ IN Hz

" V/Hz-Bilder — 50— 60 — 100 = 120 — 200 — 240 — 10H — 12H — 20H ~ 24H 24H

12H und 24H ermdglichen die Wahl von
120 bzw. 240Hz, wobei die V/Hz-
Ausgangsleistung so medifiziert ist, daf

die Héchstausgangsspannung des _
Antriebs bei 120 stait 60Hz erreicht wird.

MODUS7 &8
Gleichspannungsbremszeit &
Gleichspannungsbremsgrad.
Dies beiden Modi gestatten die
Festsetzung eines
Gleichspannungsverzigerungsprozesses,
der eintritt, wenn der Antrieb rampenartig
anhélt oder auf Richtungsénderungen

- wahrend des Betriebs programmiert ist.

MODUS 7 bestimmt die Dauer der
Bremsaktion im rampenférmigen Stop-
Modus, sobald die Ausgansfrequenz unter
0,5Hz fallt. Die Zeit ist stufenweise in
Schritten von 0,2 Sekunden ven 0,0
Sekunden (0) bis 3,0 Sskunden (3)
eginstellbar. Wenn eine Zeit von 0,0
Sekunden gewsahlt oder Modus 14 auf 1
(rampenférmiger Stop) eingestellt wird,
wird keine Verzogerung ausgelost.

DAEHZAML IN Hz

DREHZAHL IN Hz:

FlAMPEf\iFORMIGEH STOP] % RAMPENFCAMIGER STOP

GLEICHSTROM
BREMSE

0.5 GLEICHSTROMBREMESE

BREMSZEIT IN Sek. ’ 05p BREMSZEIT IN Sek.

GLEICHSTROMEREMSZEIT
GLEICHSTROMBREMSZEIT

VORWAHTS — & VORWARTS/RUCKWARTSBETRIER
Gleichstrombremszeit —0-02-04-06-08-1-1,2-14—
1.6-18-2-22-24-26-28-3
Gleichstrombremsgrad - 0—-1-2-3-4-5-6§—-7-8-9-10

MCDUS 8 gestattet die Steuerung des 10 den stérksten Verzdgerungseffekt
gintretenden Verzdgerungsgrades (%). Die  darstellt.
Einstellungen reichen von 0 bis 120, wobei




Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie

0,37-7,5kW einphasig 220/240V
0,75-37KkW dreiphasig 380/415/460V
0,55-15kW dreiphasig 230V

NETZANSCHLUSSE & EINGANGSSICHERUNGEN

VADER 1018
BULLETIN 1331

LI L2 3 [M1|M2|M3] P || N

st

) oHol]
@]
NEBENSTROMXRE!S- THERMISCHE
B - | Oamnm|m
- g8
WECHSELSTROM EINPHASIGEN 'WECHSELSTHOMANTRIED
METZANBCHLUSE
= ERDE
m GEBTELL

Einphasen-Anschliisse fir 220/240V-
Antriebe — Plastikkappe am
Terminatblock entfernt.

L1, L2 &L3 Beliebige Paare an den
gesicherten Netzstrom
anschiieBen. Darauf achten,
dafl die Netzspannung mit
dem Spannungswert auf

| " dem Typenschild des

Antriebs Ubereinstimmt.

M1,"’M2 & M3 Die Motorleitungen an diese '
Klemmen anschliefien.

(GND) Dieser Anschlull ist direkt
oder indirekt geerdet.
Dartber hinaus sollte auch
das Antriebschassis geerdet
werden. Ndhere Einzelheiten
enthélt das Handbuch des
Antriebsherstellers.

VADER 101
BULLETIN 1233
L1L2f3[m1jmM2imM3f P [ N |
oo cesPEse

Dreiphasen-Anschliisse fiir 380/415/

_460V-Antriebe — Plastikkappe am

Terminalblock entfernt.

L1, L2 & L3 Dies Kontakte an den
gasicherten Netzstrom

anschlieBen. Darauf achten,

daB die Netzspannung mit

dem Spannungswert auf
@ dem Typenschild des

Antriebs dbereinstimmt.

M1, M2 & M3 Die Motorleitungen an diese

Kontakte anschiiebfen.

{(GND) Dieser Anschiufl ist direkt
oder indirekt geerdet.

Darliber hinaus sollte auch
das Antriebschassis geerdet
werden. Nahere Einzelheiten
enthalt das Handbuch des

Antriebsherstellers.

A WARNUNG
1) Alle mit dem Ausgang des

Steuergerats verbundenen
Unterbrecher missen

verursacht. Zwischen die Klemmen 16
und 17 muB ein festverdrahteter,
nomalerweise geschlossener Stop-
Schalter installiert werden.

Schéden am Gerét

imstande sein, den Motor 2) Die Start/Stop-Steuerschaltung des

abzustellen, wenn sie beim

Antriebs Bulletin 1333 enthalt

Betrieb gedifnet werden. Der Festkérper-Elernente. Wo das Risiko

Antriet 1&uft in einer offener
Antriebsschaltung weiter, so
daf Schockgefahr besteht.
AuBerdem werden so

zuflliger Kontakte mit beweglichen
Maschinenteilen besteht oder
Rlssigkeiten, Gase oder Festoffe
unbeabsichtigt entweichen kénnen,
kann ein zuséatzlicher, festverdrahteter

Notunterbrecher erforderich sein.
Spezifische Anforderungen und weitere
Informationen findet man in den
Bestimmungen und Normen fur das
jeweilige Gerat. Ein Netzstrom-
Unterbrecher, der im Notfall aktiviert
wird, kann eingesetzt werden. Zu
bedenken ist jedoch, dafl bei
Unterbrechung des Wechselstroms der
regenerative Bremseffekt gemindert
wird und der Motor frei auslauft. Unter
Umsténden ist eine Hilfsbremsmethode
erforderlich.




Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
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0,75-37KW dreiphasig 380/415/460V

0, 55-15kW dreiphasig 230V

MODUS-Varschau. Vor der MODUS-Programmlerung. Die MODUS-  WARNUNG. Die Programmierung des
Programmierung ist bei laufendem Einstellung wird in vier Phasen vollzogen,  Antriebs-MODUS fuhrt dem Antrigb
: Antrieb die MODUS-Vorschau méglich, indem man die an der értlichen zwangslaufig Strom zu. Es besteht das
indem der MODUS-Taster gedriickt wird,  Steuertafel befindlichen Taster LOCK, Risiko von Sach- und Personenschéden
' bis die entsprechende MODUS-Zahl MODE, D-FWD und SET betéatigt. Vor aufgrund friherer MODUS-
erreicht ist. allen MODUS-Eingaben und Anderungen  Programmierungen und von
mul} der Antrieb gestoppt werden. Fernsteuerimpulsen, wenn der Antrieb

Strom bekommi. Deshalb ist vor
Inbetriebnahme oder -
Umprogrammierungen des Antriebs zu
beachten:
1} Den drlichen Start~Stop—SchaIter auf
Stop stellen. )
2) Alle evil. mit den AnschluBschalten 7, -/
8 & 9 verbundenen Start/Stop-
klemmen Fernschaltungen
abschalten.

BETRIEBSMODUS PROGRAMMIERMODUS .

s00a.] || lls 50. 5 240 . 5 240 .
.SIMT nE¢, STARY  REY START iy f SYaRT  AEY
o F8 Q)| |88 g8

SCHBITT 2 MODUS WAHLEN m SGHRITT 3 DATEN WAHLEN SCHRITT 4 DATEN
DEN MODUSTASTER e DEN D-PAD-TATSTER EINSTELLEN
BEl ERSCHEINEN EINEA ZAHL *  BETATIGEN, UM DIE AETATIGEN, UM DIE DEN SET-TASTER BETATIGEN,
1M ANZEIGEFELD DEN LOCK- GEWUNSCHTE MODUSZAHL GEWUNSCHTEN DATEN UM DIE DATEN
TASTER BETATIGEN. UM DIE AMZUZEIGEN. - DER ANZLZEIGEN EINZUSTELLEN — DIE
DATENSPERRE ZU LOSEN GEGENWARTIG ANZEIGEDATEN EALOSCHEN
EINGESTELLTE WERT WIRD UND ERSCHEINEN KURZ
EBENFALLS ANGEZEIGT DARAUF ERNEUT,

ik %ﬂﬂi UM WEITERE FUNKTIONEN EINZLISTELLEN, DEN MODUS-TASTER
R %% ERNEUT BETATIGEN UND DEN VORGANG MIT:-DER NAGHSTEN
MODLSZAHL WIEDERHOLEN.

% UM IN DEN BETRIEB-MODUS ZUR0,CKZUKEHREN, DEN LOCK-TASTER ERNEUT BETATIGEN ODER
DEN MODUSTASTER S0 LANGE DRUICKEN, BIS MODUS 30 ERAEICHT IST. DANACH NOGH EINMAL
BETATIGEN.

MODUSWERT

|| I BETRIEBSFREQUENZEMENT
Ausgang Fehler  Programm ==e.rilerr1-g Feler-
oC UBERSTHOM
oV BERSPANNUNG
LV UNTERSPANNUNG
OH OBERTEMPERATUR
LOCH
[ ) HILFSVERRIEGELUNG
Hz
OL UBERLAST
i
op BEDIENFEHLER
Fehlermeldung. Diese Tabeile enthélt die Fehleranzeigen, die bei ainer
Antriebsstérung in der Hauptanzeige erscheinen, und ihre Erkléirung.
Stauar- Funkiicnsbeschreibun;
anzeige 9
L L L STARTISTOR UND VOR-AGCKLAUF-STEUEAUNG AM STEUERFELD L FRECUENZSTEUEAUNG AM STEUERFELD
(ORTLICHE STEUERUNG} {ORTLICHE STEUERUNG)
L E L START/STOP {JND VOR/RUCKLAUF-STEUERUNG AM STEUERFELD E FRAEQUENZSTEUERUNG AN DER STEUERKLEMMLEISTE
{ORTLICHE STEUERUNG) {FERNSTEUERUNG)
E.L E START/STOP UND VOR/AUCKLAUF-STEUEALING AND DER L FREQUENZSTEUERUNG Ab STEUERFELLY
. STEUERKLEMMLEISTE (FERNSTEUERUNG) (OATLICHE STEUERUNG)
\START/STOP UND YOR-RICKLAUF-STEUERUNG AN DER FREQUENZSTEUERUNG AN DER STEUERKLEMMLEISTE
Ortlich/dezentralSteuerung Programm EE E SYEUERKLEMMLEISTE (FERNSTEUERUNG) E PERNSTEUERUNG)
| ] Steusranzelge. Diese Tabelle enthilt dis Steueranzeigen, die unter normalen Betriebsbedingungen in der MODUS-Anzeige erscheinen,
| | und ihre Erklarimng.




Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie

0,37-7,5kW einphasig 220/240V
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BETRIEB UND PROGRAMMIERUNG

e e

MODUS
Anzeige

MCDUS Bazeichnung

EINSTELLUNGEN

BESCHLEUNIGUNGSZEIT
(SEKUNDEN)

20 | 50 | 100

BESCHLEUNIGUNGSZEIT
FAKTOR

x8 | x9 | x10] x11

X712 x13| x14| x15| x16

VERZOGERUNGSZEIT
{SEKUNDEN}

20 | 50 | 100

VERZOGERUNGSZEIT
FAKTOR

X5 | X6 | x7 | x8 | x9 | x10| x11

X121 XT3 x14 | x15|x16

VEASTARKUN(SNIVEAU'

4 5 6 718

Nicht in open chassis version

HOCHSTRREQUENZ
& VOLTHERTZ

120

200 | 240 | 10H | 12H | 20H | 24H

GLEICHSPANNUNGSBREMSZEIT
(SEKUNDEN)

0.6

08| 1 |12 |14}16|18]| 2

122|124 |26 |28 | 3

GLEICHSPANNUNGSBREMSGRAD
%)

WIEDERANLALFMCDUS
ANEAUFAUTOMATES (OYMICHTANLALF {1}

FAEQUENZSTEUERAUNG
QATLICH {O¥FERN (1)

EXTERNER FREQUENZSIGNALTYP
C-10V {0P4-20maA (1)

START/STOP: VOR-ROCKLAUF
O_HTLICH (OWEANTY)

ORTLICHE UMKEHRSPERRE
FREIGEBEN {YSPERREN (1)

SFOP-MODUS
RAMPE {DVAUSLAUFEN (1)

| BESCHLEUNIGUNGS-BLOCKIERSCHUTZ

AUS (OVAN {1)

VERZOBERUNGS-BLOCKIERSCHUTZ
“AUS [OYAN {3

MINDESTFREQUENZ
(HEATZ)

Zwischen Hachst- und Mindestwert einstalibar.

HOCHSTFREQUENZ
(HEATZ)

Zwischen Hochat- und Mindestwert elnstallbar.

" BCHRITTFREQUENZ
Her2)

Yon 0,5-20Hz in 0,5Hz-Stufen einstellbar.

2. SOLLFREQUENZ
(HER?Z)

Zwischen Hichet- und Mindestwert einalellﬁﬂr.

3. FREQGUENZ
(HERTZ}

Z ' Host- und Mi einstel

4. FREQUENZ
(HERTZ)

Zwischen Hachat- und Mindestwert einstellbar.

1. FREQUENZSPRUNG .
{HERTZ)

Zwischen Hichst- und Mindestwert einatslibar.
KEINE SPRUNGRINKTICN (0)

2. FREQUENZSPRUNG
(HERTZ)

Zwischen Hichgt- und Mindestwen einstettbar.
KE/NE SPRUNGFUNKTKON [0)

3. FREQUENZSPAUNG
[{HEATZ}

Zwischen Hichsi- und Mindastwert elnstallbar.
KEINE SPEUNGFUNKTION (0)

FREQUENZSPRUNGBEREICH

415

KEINE SPRUNGFLINKFION (D)

SOLLFREQ/Z. BESCHLAVERZ
SOLLFREQ (0Y2. BESCHLVERZ (1)

2. BESCHLEUNIGUNGSZEIT FAKTOR

x3

xq

X5 | X6 | X7 | x8 | x@ {x10|x717

x12|x13{x14|x15 | x18

2. VEAZOGERUNGSZEIT FAKTOR

x3

x4

x5 | X6 | x7 [ x8 | x9 {x10|x171

x12{x13|x14 | x15 | x16

ANZEIGE LETZTER FEHLER

"Keine Elngtellung erforderfich

STROMBEGRENZUNG

4 |5 |6 |7 |89 |10

11 |12 |13 |14 ;| 15

erkseilige Einstellung




Wechselspannungsantriebe fiir die Industrie
: 0,37-7,5kW einphasig 220/240V
0,75-37kW dreiphasig 380/415/460V

0,55-15kW dreiphasig 230V

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN VADER 1 01 & 1 01 S
w
Die Vader Serie 101 ist so komplett, daB zu schitzen. Aufgrund der umfassenden

nur wenige Optionen fUr erweiterte Programmauswahl ist eine

Funktionsanwendungen mdglich sind. Programmierung des Hoch- und

— Entfernte: Bedienerstation Tieflaufuberlastschutzes méglich. Dieser

—BCD Interface Programmodus begrenzi die

— Hochdynamische DC-Bremse Beschleunigungsrate, wenn der Strom

‘ 150% erraicht, bzw.begrenzt den Tieflauf,
Die Ausganswellenform ist sinusbewertet wenn mit zu groper Last gebremst wird.
mit Pulsbreiten-Modulation. Flr typische Hierdurch werden unerwiinschte
Anwendungen wird eine konstante V/Hz- Abschaltungen vermieden.

Rate erzeugt von 0,5-50Hz. Alternativ kann

die V/Hz-Rate — auf Ihren Motor

zugeschnitten — programmiert werden. Die

Vader Serie 101 ist darauf ausgerichtet,

den Stromausgang zu (iberwachen und

gegen eine Uberlastung {iber 150% hinaus

SONDERZUBEHOR . |
”

W Fernbetriebseinheit (Mod. F) _ .
Eine unabhngige Station fr die Femsteuerung des Antriebs, die in bis zu 100m Entfernung benutzt werden kann. Zu: den
_ Steusrelementen gehdren START/STOP, VOR-RUCKLAUF, FREQUENZPOTENTIOMETER und ANALOGFREQUENZ. Das Gerét
kann eingelassen oder aufbaumontiert werden. )
B BCD-Schnittstelle (Mod. G) . -
Auf diese Weise kann der Antrieb einen Satz Digitaldaten von einem programmierbaren Steuergerét oder Computer empfangen. Die
Schittstelle steuert sowohl die Frequenz (Drehzahl) als auch die Richtung (vorwérts/rickwarts) 0 [&
— kartenmonierte MANUELL/AUTOMATISCH-Steuerung, MANUEI_LE RICHTUNG-Steuerung und MANUELLES DREHZAHL-
POTENTIOMETER.
— AnschluBstellen fiir diskret gefihrte BCD-Eingangssignale.
— AnschluBstelle fire 40pm-Flachkabel zur Aufnahme von BCD-Multiplexersignalen.
. . — Schutz gegen niederspannungsbedingt verstimmelte TTL-Signale.
M Hochbelastbare Widerstandsbremse (Mod. K, K2, K3)
Der Vader-Wechselstromantrie 101 verfiigt standardméBig (iber eine eigene Bremskapazitat von 20% des Nennstroms. Bei
hochtragen Lasten oder starken Verzdgerungseinsatzen kann eine héhere Bremskapazitat erforderlich sein. Mit diesem Zusatzgerat
‘antfaltet der Antrieb ein Bremsdrehmoment von bis zu 100%. Die Option besteht aus einem Stediergerét und einem DB-Widerstand.
Beide Elemente werden extem installiert.

il BCD-Daten und Stroboskopsignale milssen (Low equals true) TTL-Logikniveausignale sein, die 2mA sinken kdnnen.

& Eine separate +5V-Gleichatromqueile wird mitgeliefert. Kartenintem ist Einphasenstrom mit 115V Wechselspannung oder 230V
Wechselspannung erforderiich. .

SCHUTZSCHALTUNGEN

B Unterspannungsschaltung — Busspannung unter 160V bei 200V-Systemen
] 310V bei 400V-Systemen
B Uberspannungschaltung — Busspannung lber 430V bei 200V-Systemen
820V bei 400V-Systemen _
B Verzdgerungs-Blockierschutz — Busspannung Uber 380V bel 200V-Systemen
760V bei 400V-Systemen
B Beschleunigungs-Blockierschutz — Ausgangsstrom Gber 140%
B Uberstrom abschaltung — 200% [Umrichter Nennstrom] @
B Uberlastshutz — E (O/L EIN) — {O/L AUS) = 60 sec.
# Strombegrenzung programmisrbar

0] For Antrigbe 5,6-15kw Uberstrorhabschaltung ist eingestellt auf 183%




VADER 101
& 101S

Industrie

Wechselspannungsantrlebe fur die

0,37-7,5kW einphasig 220/240V

0, 75-37kw dreiphasig 380/415/460V
0,55-15kW dreiphasig 230V

BESCHREIBUNG

Die Vader Serie 101 ist die neue
Generation digitaler Antriebe. Eine
verbesserte Microprozessor-gesteuerte,
sinusbewsrtete Pulsbreitenmodulation
(PWM}, digitale Logiksteusrung
" ermdglicht konstante oder variable
Drehmomente, Sanftanlaufsteuerung mit
. 150% Uberiastkapaznat Die Vader 101
Serie ist leistungsstark und sehr kompakt.
Die besonderen Vortgile liegen inden
vielfaltigen Funktionene, die einen breiten,
-industrielilen Anwendungsbereich
ermbglichen sowie die Anpassung an die
Zrfordemisse lhrer Steusrungen.

Die Vader 101 Serie wurde entwickelt zur

Drehzahlsteuerung flr alle Standard-

Drehstrom-Induktionsmotoren. Sie sind

erhdltlich in den Bereichen:

— 3-phasig bis 37kW far Netze
-380/415/460V

— 3-phasig bis 15kW ftir Netz 230V

—1-phasig bis 7,5kW flr Netze 220/240V

STANDARDMERKMALE
B Programmierungs-Méglichkelten: B Ausgénge:
— Beschleunigungsgeschwindigkeit — Lauf
(0,1-1600s) — Fehler
— Verzégerungsgeschwindigkeit — Drehzahl erreicht
{0,1-1600s) = — Ausgangsfrequenz (0-1mA)
— Verstérkung (automatisch oder
einstelibar) B Schutzschaltungen:
— Frequenzbereich und V/Hz-Wahl — Unterbrechung der
(0,5-240Hz) Versorgungsspannung
' — Gleichspannungsbremse (Zeit und — Unterspannungsschaltung
Prozentsatz) — Uberspannungsschaltung
— Mindestfrequenz - Uberstromschaltung
— Hochstfreguenz — Ubertemperaturschaltung
— Frequenzspriinge {3 Frequenzen — Fernsignalschaltung

— Uberstrom Blockierschutz

— Uberspannungs—Blocklerschutz
— Uberlastschutz

— Strombegrentung

plus Bandbreiten)
— Solldrehzahlen
— Speicher “Letzter Fehler”
— Rampenférmiger/freier Auslauf
— Crtliche Riicklaufverriegelung

— Wiederanlaufautomatik B Elektrische Ausristung:

U.L. Zulassung
B Benutzerschnittstelle: — Bedientafel
— Start/Stop-Femschaltung - Digitalanzeigen

— Drehzahl-Fernsteusrung
— Vor-/Ricklauf-Fernsteuserung

— Netz und Logik isoliert
— Frequenzquelle

— Schrittgeschwindigkeit (0,5-20Hz) — Ortspotentiometer

— Solidrehzahlen (4 inkf. driliches — Dezentral 0—-10V
Potentiometer} — Dezentral 4-20mA B3]

— Zweite Beschieunigungs-/ — Dezentrales Potentiometer 10kQ
Verzéigerungsrate — Uberlastungskapagzitat

— Externe Sperre — 150% flr 60 Sekunden

— Meldung Drehzahl erreicht

— Meldung Lauf

— Meldung Fehler

O UL Listing @&

H Vielseitige Programmierung:

— Einfache Inbetriebnahme durch
schrittweise Programmigrung.

— Zwei Digital-Displays erméglichen:
die sofortige Anzeige des aktuellen
Antriebs-Ausgangszustandes, der
mdglichen Fehler-Codes, der
Programm-Modes und des Mode-
Wertes. .

— EEPROM speichert die Werte bei
Netzausfall

— Bis zu 31 Modes sind zugéanglich,
fur Kundenanwendung oder
Inbetriebnahme-Funktionen.

M Diagnose
Digital Anzeige

0oC | Uberstrom

OV | Uberspannung

LV Unterspannung

OH | Ubertemperatur

AU Externe Verriegelung
OL | Uberiast

OP | Bedienfehler
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